
 

 

PROBLEMATIQUE : Comment fonctionne le Robot Mbot? 

 

   

A quoi peut servir le port USB ? 

…………………………………………………………………………………………………………………………

……………………. 

Quel est l’intérêt d’avoir un robot propulsé par 2 moteurs et non un seul ? 

…………………………………………………………………………………………………………………………

……………………. 

A quoi peut servir le buzzer ? 

…………………………………………………………………………………………………………………………

……………………. 

A quoi peut servir le capteur à ultrasons ? 

…………………………………………………………………………………………………………………………

……………………. 

Le robot est équipé de 2 leds RGB, A quoi ça sert ? 

…………………………………………………………………………………………………………………………

……………………. 

A quoi peut servir un module suiveur de ligne ? 

…………………………………………………………………………………………………………………………

……………………. 

Démarrer le logiciel de programmation du robot : Mblock – A quel logiciel ressemble–t-il ? 

…………………………………………………………………………………………………………………………

……………………. 

 

 

Commande ou pilotage 

 

 

 


